FACULTA
LICPAD iy REGIONA
Laboratorio de Investigacion en MENDOZ

Computo Paralelo/Distribuido

Algoritmo paralelo para el procesamiento de SAT

Diamante, Diego Sebastian; Caymes Scutari, Paola; Bianchini, German

Un problema de satisfacibilidad logica (SAT) busca
determinar si una formula logica puede ser asignada de
forma tal que sea evaluada como verdadera.

Un problema de satisfaccion de restricciones (CSP -
Constraint Satisfaction Problem) se define por una terna
(X, D, R), donde

X={Xq, Xz,..., X;} -> Conjunto de variables N e Cantldqd de Ngdgs L.Jphzados,

.. . . | -> Si se realiza la distincion de clausulas
D={Dy, Dy,..., Dy} -> Dominios asociados a las variables TPES -> Tiempo Promedio de Ejecucion con solucion
R={R;, Ry,..., Ry} -> Conjunto de restricciones/clausulas TPESS -> Tiempo Promedio de Ejecucion sin solucion
PPS -> Peso Promedio de las soluciones
o CESS -> Cantidad de ejecuciones sin solucion
Togg PABG -> Promedio de asignaciones buenas guardadas
» Algoritmo Incompleto
+ Distincion de clausulas id Clausula Tipo Peso

» Clausulas adicionales Ri  Xagr V Keqy V X5z A1 1 SI 69618 0 4008 O 0
» Basade e s TS e o N I TG 3 S 31189 0 4005 0 0
« Almacenamiento de individuos 5 SI 16358 0 4004 O 0
* Individuos fallidos 9 Sl 4632 0 4011 0 O
* Individuos adecuados
- Paralelizacion B 9 NO 23248 54100 4007 1 131
« Master/Worker Tabla 1. Caracteristicas y resultados (con tiempos en mseg) de las 10

+ Estrategia de division de dominio ejecuciones de cada prueba.
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Fig. 2. Grdfico de Speedup.
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1 wvo | cantidad de nodos

» Reduccion de tiempos con la distincion de clausulas
Fig. 1. Flujo de actividades del algoritmo desarrollado.
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